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A. Cel ćwiczenia

Celem ćwiczenia jest zapoznanie się z zasadami działania rejestrów. Rejestry te 

będą symulowane w programie Tina. 

B. Przebieg ćwiczenia

1) rejestr przesuwający zbudowany z przerzutników D

Należy zbudować rejestr przesuwający złożony z przerzutników D posługując się 
schematem przedstawionym na rys. 1. 

Rys. 1. Schemat rejestru przesuwającego 

Należy spisać stany wyjściowe zmieniając stany na wejściu rejestru (notując 
zaobserowowane pomiary do tabeli 1). 

Tab. 1. Pomiary rejestru przesuwającego 
CLK P/ WE C/ QA  QB  QC  QD
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2) rejestr buforowy zbudowany z przerzutników D

Należy zbudować rejestr buforowy złożony z przerzutników D posługując się schematem 
przedstawionym na rys. 2. 

Rys. 2. Schemat rejestru buforowego 

Należy spisać stany wyjściowe zmieniając stany na wejściu rejestru (notując 
zaobserowowane pomiary do tabeli 2). 

Tab. 2. Pomiary rejestru buforowego 
CLK P/ 0WE 1WE  2WE 3WE  C/ QA  QB  QC  QD
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3) rejestr 74198

Rozpoznanie zasady działania rejestru uniwersalnego należy przeprowadzić korzystając z 
informacji zamieszczonych na rys. 3 i 4. 
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0R  - wejście zerowania 
S1, S0 – rodzaj pracy 
T – wejście zegarowe 
SL – wejście szeregowe przesuw w lewo 
SR – wejście szeregowe przesuw w prawo 
A …H – równoległe wejścia danych 
x – stan dowolny 

- zmiana stanu z 0 na 1
QA0, QB0 … - stan wyjść QA, QB …, które były przed ustaleniem warunków na wejściach 
QAn, QBn..  - stan wyjść QA, QB …, które były przed ostatnią zmianą na wejściu zegarowym ze stanu 0 na 1 
a, b, …, g, h – stany ustalone istniejące odpowiednio na wejściach A, B,…, H 

Rys. 3. Schemat wyprowadzeń układu scalonego 74198 oraz jego tabela stanów 
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Rys. 4. Przebiegi czasowe rejestru 198 

Należy zasymulować działanie wszystkich funkcji tego rejestru (patrz tabela stanów rys. 3). 



Opracowali: dr hab. inż. Adam Rosiński, prof. uczelni, dr inż. Marek Stawowy, dr inż. Zbigniew Kasprzyk, inż. Andrzej Szmigiel.  
Wydział Transportu PW. Warszawa 2021. 

6 

W celu przeprowadzenie symulacji należy zbudować układ z rejestrem 74198 posługując 
się schematem przedstawionym na rys. 5. 

Rys. 5. Schemat układu do badania rejestru 74198 

Należy spisać stany wyjściowe zmieniając stany na wejściu rejestru, sprawdzając 
poprawność działania układu poprzez: 

- równoległe wprowadzenie informacji (wejścia: A, B, C, D, E, F, G, H),
- szeregowe wprowadzenie informacji (wejście SLSER),
- szeregowe wprowadzenie informacji (wejście SRSER),
- przesuwanie informacji w rejestrze w prawo,
- przesuwanie informacji w rejestrze w lewo.

C. Zagadnienia do opracowania

Należy przygotować się z zakresu wiedzy obejmującej takie zagadnienia jak rejestry 
a w szczególności, należy przygotować odpowiedzi na poniższe pytania i polecenia:  
1) Rodzaje i schematy rejestrów.
2) Zasada działania rejestrów.
3) Scharakteryzuj rejestr 74198.
4) Zastosowanie rejestrów (przykłady).
5) Narysuj tabele prawd przerzutników RS, JK, D, T.
6) Napisz równania logiczne przerzutników RS, JK, D, T.
7) Narysuj oznaczenia graficzne przerzutników RS, JK, D, T.
8) Wymień zalety i wady wykorzystania wspomagania komputerowego (na przykładzie

programu Tina) jako narzędzia do symulacji układów cyfrowych.
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