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A. Cel ¢wiczenia

Celem c¢wiczenia jest zapoznanie sie z zasadami dziatania rejestrow. Rejestry te

bedg symulowane w programie Tina.

B. Przebieg ¢wiczenia

1) rejestr przesuwajacy zbudowany z przerzutnikéw D

Nalezy zbudowacC rejestr przesuwajgcy ztozony z przerzutnikobw D postugujgc sie
schematem przedstawionym na rys. 1.

&

(5]
o
2
5]
o
2]
(5]
o
3]
5]
o
2

Rys. 1. Schemat rejestru przesuwajgcego

Nalezy spisa¢ stany wyjSciowe zmieniajgc stany na wejsciu rejestru (notujgc
zaobserowowane pomiary do tabeli 1).

Tab. 1. Pomiary rejestru przesuwajacego
CLK /P WE /C QA QB QC QD

Opracowali: dr hab. inz. Adam Rosifski, prof. uczelni, dr inz. Marek Stawowy, dr inz. Zbigniew Kasprzyk, inz. Andrzej Szmigiel. 2
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2) rejestr buforowy zbudowany z przerzutnikéw D

Nalezy zbudowac rejestr buforowy ztozony z przerzutnikbw D postugujgc sie schematem
przedstawionym na rys. 2.
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Rys. 2. Schemat rejestru buforowego

Nalezy spisa¢ stany wyjSciowe zmieniajgc stany na wejsciu rejestru (notujgc
zaobserowowane pomiary do tabeli 2).

Tab. 2. Pomiary rejestru buforowego
CLK /P WEO WE1l | WE2 | WE3 /C QA QB QC QD

Opracowali: dr hab. inz. Adam Rosinski, prof. uczelni, dr inz. Marek Stawowy, dr inz. Zbigniew Kasprzyk, inz. Andrzej Szmigiel. 3
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3) rejestr 74198

Rozpoznanie zasady dziatania rejestru uniwersalnego nalezy przeprowadzi¢ korzystajgc z
informacji zamieszczonych narys. 3i 4.

V. DATA INPUTS/OUTPUTS —
cc Ro
24| [23] [22] [21] [20] [19] [18] [17] [16] [15] [14] [13
S SL H Qw G Qe F Qr E Qe
) CLR
So
SR A Qa B Qs C Qc D Qo T
] [2] 37 [« [5] [o7 (7] (=] 27 (o] ] [=2]
GND
DATA INPUTS/OQUTPUTS
Wejscia Wyjscia Eunkci
ﬁ0 S; So T SL SR |A ...H] Qa Qg Qs | Qn vneia
0 X X X X X X 0 0 0 0 |Jzerowanie
1 X X 0 X X X Qnao Qgo ---Qeo| Qno
1 1 1 1 X X a.h a b g h wprowadzanie réwnolegte
1 0 1 I X 1 X 1 QAn Q|:n QGn Jprzesuw w prawo
1 0 1 1 X 0 X 0 QAn Q|:n QGn Iprzesuwwprawo
1 1 0 J_ 0 X X QBn QCn QHn 0 Iprzesuw w lewo
1 1 0 un 1 X X QBn Qcﬂ QHn 1 Iprzesuw w lewo
1 0 0 X X X X Qno Qo Qco| Qo Iblokada

R, - wejécie zerowania

S1, So — rodzaj pracy

T — wejscie zegarowe

SL — wejscie szeregowe przesuw w lewo

SR — wejscie szeregowe przesuw w prawo

A ...H —réwnolegte wejscia danych

X — stan dowolny

J - zmiana stanuz 0 na 1

Qno, Qo ... - stan wyj$¢ Qa, Qs ..., ktdre byly przed ustaleniem warunkéw na wejsciach
Qan, Qsn.. - stan wyjs¢ Qa, Qs ..., ktore byty przed ostatnig zmiang na wejsciu zegarowym ze stanu 0 na 1
a, b, ..., g, h— stany ustalone istniejgce odpowiednio na wejsciach A, B,..., H

Rys. 3. Schemat wyprowadzen uktadu scalonego 74198 oraz jego tabela stanow

Opracowali: dr hab. inz. Adam Rosinski, prof. uczelni, dr inz. Marek Stawowy, dr inz. Zbigniew Kasprzyk, inz. Andrzej Szmigiel. 4
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Rys. 4. Przebiegi czasowe rejestru 198

wprowadzanie

zerowanie
Nalezy zasymulowa¢ dziatanie wszystkich funkcji tego rejestru (patrz tabela stanéw rys. 3).

Opracowali: dr hab. inz. Adam Rosinski, prof. uczelni, dr inz. Marek Stawowy, dr inz. Zbigniew Kasprzyk, inz. Andrzej Szmigiel.
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W celu przeprowadzenie symulacji nalezy zbudowac¢ uktad z rejestrem 74198 postugujgc
sie schematem przedstawionym na rys. 5.
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Rys. 5. Schemat uktadu do badania rejestru 74198

Nalezy spisa¢ stany wyjSciowe zmieniajgc stany na wejsciu rejestru, sprawdzajgc
poprawnosc¢ dziatania uktadu poprzez:

- réwnolegte wprowadzenie informacji (wejscia: A, B, C, D, E, F, G, H),

- szeregowe wprowadzenie informaciji (wejscie SLSER),

- szeregowe wprowadzenie informacji (wejscie SRSER),

- przesuwanie informacji w rejestrze w prawo,

- przesuwanie informacji w rejestrze w lewo.

C. Zagadnienia do opracowania

Nalezy przygotowac sie z zakresu wiedzy obejmujgcej takie zagadnienia jak rejestry

a w szczegolnosci, nalezy przygotowac¢ odpowiedzi na ponizsze pytania i polecenia:

1) Rodzaje i schematy rejestrow.

2) Zasada dziatania rejestrow.

3) Scharakteryzuj rejestr 74198.

4) Zastosowanie rejestrow (przyktady).

5) Narysuj tabele prawd przerzutnikow RS, JK, D, T.

6) Napisz rownania logiczne przerzutnikéw RS, JK, D, T.

7) Narysuj oznaczenia graficzne przerzutnikow RS, JK, D, T.

8) Wymien zalety i wady wykorzystania wspomagania komputerowego (na przyktadzie
programu Tina) jako narzedzia do symulacji uktadéw cyfrowych.

Opracowali: dr hab. inz. Adam Rosinski, prof. uczelni, dr inz. Marek Stawowy, dr inz. Zbigniew Kasprzyk, inz. Andrzej Szmigiel. 6
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